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Ce rieaa [eka Bo CJiydaj Ha er3akTHHTe pELUeHUja, HEHTApOT Ha aTpax-
ugjata [ He OM ce TMOKJIOUII Co Texuuirero S, OUACjKU, aKo C€ HallpaBH CpaM-
HyBawe co (2), U3pa3oT BO ToJleMHTe 3arpajau He Ke duie HyJa.

4. Moxe ma ce mokaxe jeka papeHkute (2) u (4) UMaaT caMo 1O e/ieH
peaieH NO3WTHUBEH KOPEH, 3a NPOU3BOJIHE BPEAHOCTH Ha NAPAMEIPHUTC /1y, My,
m,. Moke na ce¢ IOCTaBM NMPAIIAmkETO Jald OBUE MO3MTMBHU KOPEHH HE Ce e/l-
naxsu! ClieTHUOT NpHMeEp JaBa HeratuBeH OArOBOP.

3a my = my = 1 u my = 19/73, paBenxara (4) uma MTO3UTHBHO pEILCHNUE
z = 2; 3a WCTUATe BPEJHOCTH HA My, My, My paBeHxara (2) uma pelueHue z =2,
OuicjKH  HEj3UHOTO TO3WTHBHO peLIeHWe z ==2 ce J0oduBa 3a my =my =1 u
my = 167/19.
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SUR UN THEOREME DE MILANKOVIC
Zivko Madevski
Résum?

L’année 1911, Milankovi¢ a énoncé le théoréme: pour que le Probléme
de trois corps admet les solutions exacts (de Lagrange), il faut et il suffit que
le centre d’atraction (le point d’intersection des directions des forces newtoni-
ennes) se joint a le centre de gravité des trois corps.

Dans cette note on montre que la dite condition est nécessaire et suffi-
sante quand la configuration des corps est un triangle, mais qu’elle n’est ni
nécessaire ni suffisante dans le cas d’une configuration rectiligne; de méme on
donne I’équation (5) qui détermine la position de centre d’atraction dans ce
cas-ci.



